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ler. Cuatrimestre

INGLES |

DESARROLLO
HUMANO Y VALORES

ALGEBRA LINEAL

QUIMICA BASICA

FUNCIONES
MATEMATICAS

METROLOGIA

EXPRESION ORAL Y
ESCRITA |

INGLES I

INTELIGENCIA
EMOCIONAL Y
MANEJO DE
CONFLICTOS

CALCULO
DIFERENCIAL

FISICA

ELECTRICIDAD Y
MAGNETISMO

MANTENIMIENTO Y
SEGURIDAD
INDUSTRIAL

DIBUJO PARA
INGENIERIA

INGENIERIA MECATRONICA

PRIMER CICLO DE FORMACION

2do. Cuatrimestre 3er. Cuatrimestre

INGLES Il

HABILIDADES
COGNITIVAS Y
CREATIVIDAD

CALCULO INTEGRAL

PROBABILIDAD Y
ESTADISTICA

MECANICA DE
CUERPO RIGIDO

ADMINISTRACION DE
MANTENIMIENTO

CIRCUITOS
ELECTRICOS Y
ELECTRONICOS

PRIMERA SALIDA LATERAL

SEGUNDO CICLO DE FORMACION

4to. Cuatrimestre

INGLES IV

ETICA PROFESIONAL

ESTRUCTURAY
PROPIEDADES DE
LOS MATERIALES

PROGRAMACION DE
PERIFERICOS

SISTEMAS
ELECTRONICOS DE
INTERFAZ

CONTROLADORES
LOGICOS
PROGRAMABLES

ESTANCIA |

Bto. Cuatrimestre

INGLES V

HABILIDADES
GERENCIALES

MATEMATICAS PARA
INGENIERIA |

FiSICA PARA
INGENIERIA

PROCESOS DE
MANUFACTURA

SISTEMAS
DIGITALES

SISTEMAS
NEUMATICOS E
HIDRAULICOS

6to. Cuatrimestre

INGLES VI

LIDERAZGO DE
EQUIPOS DE ALTO
DESEMPENO

MATEMATICAS PARA
INGENIERIA II

RESISTENCIA DE
MATERIALES

CINEMATICA DE
MECANISMOS

AUTOMATIZACION
INDUSTRIAL

CONTROL DE
MOTORES
ELECTRICOS
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TERCER CICLO DE FORMACION

INGLES VI

PROGRAMACION DE
SISTEMAS
EMBEBIDOS

MODELADO Y
SIMULACION DE
SISTEMAS

DISENO Y
SELECCION DE
ELEMENTOS
MECANICOS

CINEMATICA DE
ROBOTS

PROGRAMACION DE
ROBOTS
INDUSTRIALES

ESTANCIA I

7mo. Cuatrimestre 8vo. Cuatrimestre

INGLES VIII

DISENO DE
SISTEMAS
MECATRONICOS

INGENIERIA DE
CONTROL

INGENIERIA
ASISTIDA POR
COMPUTADORA

DINAMICA DE
ROBOTS

SISTEMAS DE
VISION ARTIFICIAL

ADQUISICION Y
PROCESAMIENTO
DIGITAL DE
SENALES

9no. Cuatrimestre

INGLES IX

INTEGRACION DE
SISTEMAS
MECATRONICOS Y
ROBOTICOS

CONTROL
AVANZADO

SISTEMAS
AVANZADOS DE
MANUFACTURA

CONTROL DE
ROBOTS

TERMODINAMICA

EXPRESION ORAL Y
ESCRITA Il
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10mo. Cuatrimestre
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ESTADIA




